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11.3.5 Mix produttivo con elasticità dei prezzi . . . . . . . . . . . . . . 367
11.3.6 Localizzazione e allocazione logistica . . . . . . . . . . . . . . . 367

11.4 Geometria dell’ottimizzazione non lineare . . . . . . . . . . . . . . . . . 368
11.5 Condizioni di esistenza di soluzioni ottimali . . . . . . . . . . . . . . . . 374

11.5.1 Ottimi locali e globali di funzioni convesse . . . . . . . . . . . . 376
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